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1. 简介

灰度传感器（乐高外壳、黑板），利用不同颜色的检测面对光的反射程度不

同，检测返回光强度，从而得到不同的检测值。其中乐高外壳版本有数字型和模

拟型两个版本，模拟型返回模拟值（0-1023），数字型返回0，1。

灰度传感器-模拟型（乐高外壳、黑板），深色反射面，返回值大，浅色反

射面返回值小。

灰度传感器-数字型（乐高外壳），距离靠近触发，返回高电平（1）；距离

远离，返回低电平（0）。同一反射面情况下，顺时针调节电位器，触发距离变

小；反之逆时针调节电位器，触发距离变大。

用户可用灰度传感器，识别不同颜色环境下的巡线路线，例如黑色和其他颜

色，或白色和其他颜色（在环境光干扰不是很严重的情况下）。

灰度传感器具有统一的兼容乐高积木的安装孔，可轻松完成乐高积木的拼

接，实现创意设计。

2. 规格参数

工作电压：DC 3.3V-5V

信号类型：模拟（数字-乐高版本有数字和模拟两个版本）

接口类型：PH2.0-4P

尺寸：单位MM
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3. 引脚说明
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4. 附录

4.1. 附录1-Arduino如何导入库？

教程中有些需要使用库；如何将其导入到自己的Arduino IDE编译器中？

跳转网页查看视频教程：点击跳转。

4.2. 附录2-Mind+如何导入库？

教程中有些需要使用库；如何将其导入到的编译器中？

跳转网页查看教程：点击跳转。

4.3. 附录3-Mixly如何导入库？

教程中有些需要使用库；如何将其导入到的编译器中？

跳转网页查看教程：点击跳转。

4.4. 附录4-MakeCode如何导入扩展？

教程中有些需要使用扩展；如何将其导入到的编译器中？

跳转网页查看教程：点击跳转。

https://www.ixigua.com/7148244102004343327
http://yfrobot.com.cn/wiki/index.php?title=YFRobot%E5%BA%93_For_Mind%2B
http://yfrobot.com.cn/wiki/index.php?title=YFRobot%E4%B8%89%E6%96%B9%E5%BA%93ForMixly1.0/2.0
http://yfrobot.com.cn/wiki/index.php?title=YFRobot%E6%89%A9%E5%B1%95_For_MakeCode-MicroBit


5. 联系我们

YFROBOT网站：www.yfrobot.com / www.yfrobot.com.cn

手机：17696701116（微信/QQ同号）

微信公众号：YFRobotStudio

QQ群：243067479

邮件：yfrobot@qq.com
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